evento P;: — B llegaa C
= tl

D
evento P;: — A llegaa C
— (C se cierra
I evento PS: — D se cierra
B = t2
D
evento P,: — B llegaa D
— D se abre
— evento P6: — (C se abre
A B
= t3
D
evento P,: — A llegaa D
r=t
A B 4

Sucesion de eventos para el observador Q



